Centrale Solaire ETT

Suivi de la hauteur solaire Travaux pratiques — CI11

Situation-Probléme : Le réflecteur du chauffe-eau solaire suit la hauteur du soleil au cours de la journée afin d’optimiser la
production d’eau chaude. Voir figure jointe en page 4. A la mise en service du chauffe-eau, le réflecteur est orienté en position
correcte vis a vis de la hauteur solaire a [’aide des 2 boutons pilotant le moteur électrique du réflecteur. Nous construisons
[’algorigramme d’orientation.

Prérequis Utilisation sommaire du logiciel Flowcode

Ressource Station informatique, algorigramme combl
Moteur a courant continu, alimentation continue 12V, MIAC, filerie
Notice de Flowcode

Condition Activité en bindme, durée 2h

Obijectif 04 - Décoder ’organisation fonctionnelle, structurelle et logicielle d 'un systéme
05 - Utiliser un modéle de comportement pour prédire un fonctionnement ou valider une performance

Commande du réflecteur avec le MIAC

Le MIAC commande le moteur du réflecteur selon le programme combl a disposition, a I’aide du dispositif présenté en page 2. Voir
la décomposition fonctionnelle jointe. Nous exploitons la notice de Flowcode a disposition.

Pour faire apparaitre le MIAC a [’écran, cliquer le menu « Afficher / panneau »

1. Lancer la simulation de I'algorigramme sous Flowcode avec la touche de fonction F5 (arrét avec Shift F5). S’assurer en
simulation que le poussoir jaune F1 commande la sortie A. Voir détails du MIAC joints.

2. Simuler de nouveau en mode pas a pas avec la touche de fonction F8 (arrét avec Shift F5). Identifier les blocs de
I'algorigramme qui commandent la sortie selon I'état du poussoir et le bloc qui lI'informe de I’état du poussoir.

3. Réaliser les connexions selon le dispositif d’essai et charger 'algorigramme dans le MIAC.
4. Relever le sens de rotation du moteur et indiquer le mouvement qu’exécute alors le réflecteur. Voir le dispositif joint.

Ecriture d’un algorigramme de commande
Nous exploitons le méme dispositif a partir de I’algorigramme présenté en page 3.

5. Modifier I'algorigramme précédent en conformité avec celui joint.
6. Réaliser la simulation et rédiger ce que réalisent les sorties du MIAC vis-a-vis de son clavier.
7. Réaliser I'essai avec le moteur et indiquer le mouvement réalisé alors. Faire constater le fonctionnement.

Ecriture d’un algorigramme d’orientation du réflecteur
Nous exploitons le dispositif. 1l s agit de commander le réflecteur afin de le placer en position correcte vis-a-vis du soleil. Consulter
la notice de Flowcode au paragraphe « Lire le clavier du MIAC » afin d utiliser d’autres boutons du MIAC.

8. Proposer et simuler un algorigramme qui commande les sorties A et B du MIAC selon la table de vérité en page 4.

9. Réaliser I'essai avec le moteur. Faire constater le fonctionnement par le professeur et imprimer I'algorigramme.
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Dispositif d’essai
Réaliser les connexions électriques
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1 cordon USB

1 cordon entre les 2
fiches bananes M et V+

2 cordons bananes

La rotation horaire

indique I'ouverture
du réflecteur

Décomposition fonctionnelle de la chaine de I'information
On associe chaque fonction & une structure du dispositif d’essai

Ordres d’orientation A et B
Echos lumineux

Consignes
d’orientation

Processeur Pont en H et leds
du MIAC du MIAC

Poussoirs
du MIAC
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Algorigramme 2
Recopier sous Flowcode puis essayer /’algorigramme

MIAC[D)
BP=Geatl...

Al MIACID]
OutputM. ..
MIAC[O] \
] »y / OutputOF...
Voir proprietes 1 Voir propriétés 2
Boucle
FIM

Propriétés 1 - -
opriétés : Routine Composant ﬁ

Propriétés 2

Nom Affiché : |

Composant :

Paramétres :
TransID{OCTET)

12 Variables... |

Yaleur Retour :
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et fonecompomt

Nom Affiché : |

Composant :
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TransID{OCTET)
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Détails du MIAC

VM 111213141516 17 18TATBL H
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Table de vérité de I'orientation
Cette table indique I’état des sorties A et B du MIAC selon celui des poussoirs F1 et F2

Si le poussoir F1 est relaché et

si le poussoir F2 est appuyé, F2 A B
les sorties A et B valent

respectivement O et 1 0 0 0

1 0 1

0 1 0

0 pour relaché
1 pour appuyé 0 pour éteinte
1 pour allumée

XpourOou1l

Réflecteur solaire
Choix de /’angle 6 entre réflecteur et absorbeur
@ varie au cours de la journée suivant la hauteur solaire h

Ouverture / Fermeture
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~ o Réflecteur solaire
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